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CM = Communication Module, CB = Communication Board

TIA PORTAL PROJE OLUSTURMA

Ornegimizde CPU1214C, CM1241 (RS485) modiilii, KTP400 Basic color PN panel bulunmaktadi. Bu
donanimlari projeye dahil edin.
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Katalogta CM1241 modiili bulup slota yerlestirin
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Version: vio =
Description:

Communications module with R3485

Asagidaki islemleri yaparak KTP600 Basic color PN paneli yerlestirin



Project tree 0l 4 Aciklama » PLC 1 [CPU 1214C DC/DC/DC]

» [ig online backups
8 programinfo.

» [ Device proxy data
| Textlists

: Play
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» [ SIMATIC Panel
» [ SIMATIC Comfort Panel
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LB 1241 (Ka48a)
6EST 241-1CH30-1

Simdi Panel ve PLC baglanti kurulmus oldu..



OB1Y’i acin. Burada iki tane modbus blogunu cagirmalisiniz. Bunlar "MB_COMM_LOAD" ve
"MB_MASTER" bloklari. "MB_COMM_LOAD" blogu sadece ilk cevrimde ¢alismali daha sonra
¢alismamalidir. "MB_MASTER" ise her haberlesme talebinde ¢alismali. Birden fazla kullanilabilir fakat biri
islem tamam “DONE” cikisi aktif olmadan digeri calistirlmamali. Ornek program buna dikkate edilerek

yazildi.
MB_COMM_LOAD BLOGU

"MB_COMM_LOAD" blogunda tiim girisleri tanimlanmalaidir.

“NB_CONM_
LOAD_DB A O
MB_COMM LOAD "REQ”
EN ENO {s}
..REE'Q %DB3.DBX4.0
Q"—REQ "Data_block_1".
MB_COMM
267 e T
Local-CM DONE — LOAD_done
241_(R5485
S %DB3.DBX4.1
= FORT "Data_block_1".
5600 — BAUD MB_COMM_
2 — PARITY ERROR — LOAD_error
o WSTE:’%BB% %DB3.DBW6
= = MB_DB "Data_block 1".
MB_COMM_
- STATUS — LOAD_status
REQ...............: Blogu calistirmasi icin bool degiskeninde bir degisken tanimlanmal. Yiikselen
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» i system blocks
» [ Technology objects
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» La PLC tags
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» [ Online backups Ll I
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E] Text lists
e || General | i0tags | System consianis | Texis |
» [ HMI_1 [KTP400 Basic color PN] : Gl den
- g e - RS-485 interface Hanie |denﬂﬁer_
frs % Z b General Hardware identifier
\ Details view Port configuration
Configuration of transmitte... 4 Hardware identifier:
T » Configuration of received .. |
BAUD......: Haberlesme hizidir. Sinamics V20’nin ilgili parametresi ile ayni olmali.. Bu projede
9600 olmal.
PARITY....: Haberlesme parametresidir. 2 olmalidir.

MB_DM...: "MB_MASTER" blogunu olustururken tanimlanan Data Blogun adresi yazilmahdir.

MB_MASTER BLOGU
%DB2
"MB_MASTER_DB" o
MB MASTER F
—EN ENO —————
g %DB3.DI
REQ _REO T mdm R

Veri alig verisinde MB_MASTER blogu kullaniimalidir. Bu blok programda birden fazla
kullanilabilir.
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"MB_MASTER_DB" M50
MEB_MASTER "REQ”
EN ENQ ————(S }——
"{J\:"IS_E: %DB3.DBX8 0
REQ" —REQ "Data_block_1".
ME_ADDR ME_MASTER_
MODE DONE —i1_done
40100 :
0 DATA ADDR %NE3 DEXE.1
DATA_LEM "Data_block_1".
%OR3 DEWE ME_MASTER_
"Data_block_17. BUSY —1_busy
COMNTROL
DATA_FTR %DB3_DBXE 2
"Data_block_1".
ME_NMASTER_

ERROR — 1_error
%DE3.DEWIOD
"Data_block_1".
ME_MASTER

STATUS 1_status

basariyla calstiginda “DONE” ¢ikisi aktif olur. Program akisinda bu giris, blogun “DONE” ile birlikte
kesilmelidir.

MB_ADDR..: Haberlesmenin yapilacagi cihazin modbus adresi.. Stricinin ilgili parametresi ile
ayni olmali. Bu programda 1 dir.

sayfasina bakiniz.

DATA_ADDR: Siriiciiden okunacak verinin register adresi.. Striict kullanma klavuzunda

bulabilirsiniz.
e el ) . Ll
55 40056 1. FAULT R - 1 0- 32767 r947[1] | r0947[1]
56 40057 2 FAULT R - 1 0 - 32787 8472 | r094T2]
57 40058 3. FALLT R - 1 0- 32787 8473 | r0947]3]
58 400558 WARNING R - 1 WARM oK ZSWT ZEW-T
59 4000 LAST WARNING R - 1 Q- 3276eT 2110 211
(=] 40061 INVERTER VER R - 100 0.00 - 32767 rp018 gkl
&1 40062 DRIVE MODEL R - 1 0 - 32767 ri201 r0201
99 40100 STW RW (- 1 PZD1 PZ01
100 40101 HEW BW (- 1 FZD 2 FZD2
103 40110 ZSW R - 1 FZD 1 PZD 1
110 40111 Hiw R - 1 PZD 2 FZD 2
199 40200 DIGITAL OUT 1 BW (- 1 HIGH LOW y4T.0 (BICO) POT1
200 40209 DIGITAL QUT 2 AW (- 1 HIGH LOW [LATE T (BICO) POTA2
218 40220 ANALCG OUT 1 R % 100 -100.0-100.0 07 74[0] | r07T4[0]
238 40240 DIGITAL IN 1 R - 1 HIGH | LOW 7220 7220
240 4n2a4 NIGITAL IN2 = - 1 HicH | 1 722 1 Mm722 1




@ HSW (Haupsollwert): Hiz set degeri
@ HIW (Hauptistwert): Aktiel Hiz

@ STW (Steuerwort): Kontrol

@ ZSW (Zustandswort): Durum

DATA_LEN..: Okuma yazma yapilacak olan data blogunda veri uzinlugu
DARTA_PTR: Okuma yazma yapilacak olan data blogun veri baslangic¢ adresi

Not..: Aktuel hiz ve setdeger girmek igin girilen frekan veya hiz degerini 0 — 16385 degeri arasina
standardize etmek gerekmektedir. Programda bu hesap yapilmistir.

Stirlictyu calistirmak icin kontrol adresine STW (4100) 16#47F yazmak gerekmektedir. Durdurmak igin
ise 16#47E yazmak yeterlidir.

SURUCU AYARLARI

o [¥] tusuna 2 sn’den kisa basilip gekilir.

e PO03 —>1
e P010 - 30
e P970 —>1

e  Farika ayarlarina donilmus olur. Ekranda gorundr. [ox] tusuna basin

e P304 baslayarak motor parametrelerini girin.

. Etuwna 2ns’den az abasrak makaro parametrelerine gegin. Ekranda

e Burada yukari ok tusarini kullanarak Cn011’i segin daha sonra [o<] tusuna nasin. 2 sn’den fazla [v]
tusuna basarak normal ekrana doniis yapin..

e 2sn’denkisa [*] tusuna basarak parametreler mendsinu giris yapin. Asagidaki parametreleri

ayarlayin.
e PO03 > 3
e P2010>6
e P2014 - 130
e P2021>1
e P2023->2
e P0971->21
e PO03>1

o [¥] tusuna 2 sn’den fazla basili tutarak normal ¢alisma ekranina geginiz.
e Cihazi agip kapatarak haberlesme parametrelerini ekin hale getirin..

Not: Zaman zaman FO72 hatasi gelebilir. Bu hatayi [o<] tusuna basarak geginiz.
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